
   

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

Схема назначения контактов 
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■ Контакты главной цепи  ■ Контакты цепи управления 
 

Входы PLC  FWD  X1    X3     13    12/C1 

 
 
 
 

Выходы 

3-фазная сеть 400 В Однофазная сеть 200 В 
 

 
 

30A   30B 30C   REV  X2  Y1    CM   FMA  11 
 

 
 

Основная схема соединений 
 
 

 
MCCB или ELCB (*2) 

Тормозной механизм + тормозной резистор (*3) 

 
Сеть питания (*1) 

одна фаза 

200~240 В 

50 Гц/60 Гц 

 
L1/L 

L2/N 

 

 
 

Сеть питания (*1) 

три фазы 
 

 
380~460 В 

50 Гц/60 Гц 

MCCB или ELCB 
(*2) 

 

 
 

L1/R 

L2/S 

L3/T 

(+) (-) 

 
U 

V 

W 

 

 
Двигатель 

 

 
M 
3~ 

Клемма заземления  G 
G Клемма заземления 

 
 

Питание варистора 

Вход напряжения 

для использования  

0~10 В пост. тока 
ИЛИ 

вход тока  

для использования 
сигнала 4-20 мА 

[13] 

[12/C1] 

[11] 

 
30C 

 
30 30B 

 
30A 

 

 
Выход тревоги (любой тревоги) 

 
Вместо варистора 
можно подавать 
сигнал напряжения на 
контакт [12/C1]- [11] (0 
до+10 В постоянного 
тока или от 0 до +5 В 
постоянного тока) 
ИЛИ сигнал от 4 до 
20 мА (для этого надо 
выбрать) 

 
Аналоговый 
измеритель 

(*2) 

 
 
 
 
 
 

 
[FMA] 

 

 
(ПЛК) 

 
 

 
*1) Используйте источник 

питания подходящий по 

номинальному 

напряжению 

преобразователя 

 
*2) Периферийное 

устройство. 

Используется по мере 

необходимости. 

(FWD) 

 
(REV) 

 
(CM) 

 
Порт RS-485  

 
 

Цифровой вход 
 

Переключение 
режима ввода/вывода 
(SINK/SOURCE)  

при помощи 
переключателя. 

 
(X1) 

 
(X2) 

 
(X3) 

 

 
(CM) 

  <Y1>   
 

 
<CM> 

 

 
Транзисторный выход 

П
2 

1 

*3) Соответствие 

не признано 




